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K = Faktor Volume lalu Lintas Jam sibuk 

 

F = Faktor variasi tingkat lalu lintas per jam 

 

VJR = Volume jam rencana 

 

VLRH = Volume lalu lintas harian rencana 

Vr = Kecepatan rencana 

∆ = Sudut tikungan 

 

PI = Point of intersection ( titik potong tangen) 

 

θs = Sudut dalam lengkung spiral 

 

∆c = Sudut dalam lengkung lingkaran 

 

Ls  = panjang lengkung spiral, panjang titik TS ke titik SC atau titik CS 

ke ST (m) 

Lc = Panjang busur lingkaran, panjang titik SC ke titik CS (m) 

Rc = Jari-jari lingkaran (m) 

Xc  = Absis titik SC pada garis Tangen, jarak dari titik TS ke SC (jarak 

lurus lengkung peraliahn) (m) 

Yc  = Ordinat titik SC pada garis tegak lurus garis Tangen, jarak tegak 

lurus garis Tangen ke titik SC pada lengkung (m) 

Ts  = Panjang Tangen jarak dari TS ke PI atau PI ke ST (m) 

K = Absis dari p pada garis Tangen terhadap Spiral (m) 

Es = Jarak luar dari PI ke busur lingkaran (m) 

 

PI = Titik potongan antara 2 garis lintasan lurus (m) 

TS = Titik dari Tangen ke Spiral 
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ST = Titik dari Spiral ke Tangen 

SC = Titik dari Spiral ke Circle 

CS = Titik dari Circle ke Spiral 

R = jari-jari tikungan 

Emak = Superelevasi maksimum (%) 

Fmak = koef. gesek melintang maksimum 

D = derajat lengkungan 

Dmak = derajat maksimum 

V = kecepatan kendaraan 

L = jarak tempuh kendaraan 

t = waktu tempuh kendaraan 

 


